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デジタルツイン、メタバースを実現する国産VRCGソフト
～リアルタイム連携が高度なシミュレーションを実現～

フォーラムエイトCMキャラクター

パトリック・ハーラン氏

\550,000（税込）～基本ライセンス

▲Virtual FORUM8 Rally Japan 2022メタバース体験

3DリアルタイムVRソフト
F8VPS
Web VR プラットフォーム BIM/CIM対応統合型3DCGソフト

複雑な道路構造を精緻に再現し、デジタルツイン空間で交通シミュレーション、シナリオ機能により多様な事象を設定した運転シミュレーションが可能。各種ドライブシミュレータと連携

フォーラムエイト出展情報

UC-win/RoadはVR技術を駆使した自動車・モビリティ・ITS・ADAS技術開発研究向けの高度
なリアルタイムシミュレーションソフトウェア。デジタルツインを容易に構築し、景観・日照・運転
など多様なシミュレーションや、交通流・人流などの外部解析結果の可視化が可能です。

自動運転制御システム(ROS/ROS2)とVRの連携環境

⾞両制御⾞両周辺探知 DSコース変換カメラセンサー

自動運転シミュレーション」「ADAS」「センサーデータ模擬」の分野で活用できるプラグインをパッケージとして提供。
UC-win/Roadと外部デバイス・ソフトとの連携により運転情報を入出力・車両制御に対応。また、カメラセンサーと
の連携により車両周辺環境の検知が可能。

車両運動計算システムとの走行コ
ース情報の相互変換。

カメラセンサーから指定したフォ
ーマットで画像送信。ブラー、ノイ
ズ処理に対応。

運転中の車両周辺オブジェクトの
検知。外部への送信。

運転中の車両の情報を外部へ送
信。運転中の車両を、外部からの
情報に応じて制御。 

運転中の車両の操舵角、アクセル/
ブレーキ入力値をデバイスへ反映。

運転情報⼊出⼒

自動運転・ADASパッケージ
￥3,850,000（税抜￥3,500,000）

▶ ▶ ▶
NONO.1企業シェア

国産3DCG
ソフトウェア

（株）富士キメラ総研調べ
2020年8月31日

STEP1：VRと自動運転向け制御システムの連携STEP1：VRと自動運転向け制御システムの連携
環境情報、LIDARデータ、

ミリ波データ、カメラ映像情報、
目的地情報、位置情報 他

環境情報、LIDARデータ、ミリ波データ、
カメラ映像情報、目的地情報、位置情報 他

車両制御情報 他
車両制御情報 他

UC-win/Road
 (VRソフトウェア）

（環境情報、障害物情報の送信、
　車両位置情報の受信、可視化）

VRデジタルツイン

自動運転制御
システム

高精度地図情報

STEP2：実車両による実証実験STEP2：実車両による実証実験
実車との連携、STEP1をベースとした

WebVR環境（F8VPS）でのモニタリング

ROS/ROS2ベースの各種自動運転向け
制御システムとの連携による実験が可能

実車両
（運搬用車両）

RTK-GNSS

GNSS衛星

基地局

リアルタイムシミュレータ

ECUECU

実機をシミュレートするモデル

実機をシミュレーションする装置 HILS

3D映像生成

ログ取得

教育
広報

展示
観光

実験イベント
災害対策

各種VRシミュレーション
運転シミュレーション
　交通流シミュレーション
自動運転研究シミュレーション

生体計測
視線計測 脳波計測

使用者

HMI模擬

カスタマイズ開発

セグメンテーション表示

センサーデータ模擬 AI 深層学習

ビッグデータ生成

深さ情報表示

ユーザエクスペリエンス開発

ADAS IoT
Social Networking

HILS

データ処理

ROS/ROS2、AUTOSAR対応
車載ECU組込開発サービス


