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NEW組込システム
AUTOSARTM対応

車載ECU組込開発サービス提供予定
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車両情報
・走行位置
・運転操作
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車両情報
・走行位置
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計測機器

HILS

データ処理

3D映像生成

Virtual reality design studio

車両制御 DSコース変換環境オブジェクト制御

レーザーセンサー

車両周辺検知

白線検知模擬カーナビゲーション カメラセンサー

自動車運転モデル

交通制御・最短経路探索

運転情報入出力

運転中の車両の情報を外部へ
送信。運転中の車両を、外部か
らの情報に応じて制御。

運転中の車両周辺オブジェクト
の検知。外部への送信。

空間内のオブジェクト（車両、
信号、静的モデル等）の制御。

車両運動計算システムとの走行
コース情報の相互変換。

自車両周辺の道路情報の外部
送信。目的位置までの最短経路
を探索し実行(OD機能)。

道路状況や車両状況を運転と
連動表示。音声案内、画面表示
を実行。

運転中の車両の操舵角、アクセ
ル/ブレーキ入力値をデバイスへ
反映。

カメラセンサーから指定した
フォーマットで画像送信。ブ
ラー、ノイズ処理に対応。

レーザセンサーから指定したフォー
マットで情報を画像送信。

自車両から指定した範囲の白線
情報を外部へ送信。


